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FILTERING

Among the main causes of fault and stop of the
hydraulic installation, we can mention: block of the
components due to seizing or breakdown of the
components due to wear and ageing of the power
transmission fluid with consequent loss of its opera-
tion properties.

It is a sound fact that all these faults are due to
particies and micro-particies which circulate con-
tinuously in the fluid constituting a cause of wear.

If these micro-particles circulate freely in the sys-
tem. they act as an abrasive mix wearing the contact
surfaces and taking into circulation more contami-
nant, damage will be the bigger more sophisticated
are the components.

The filter, or in general the filtering function must
eliminate these particles and micro-particles to en-
sure maximum efficiency and lasting time of the
hydraulic'gystem,

Generally af”obg/plants is forecasted a grade of
filtration of about25 sfiicrop, but in any case change
the cartridge with in othersimilar to which installed.

We suggest the replacement for the first time after
100 hours and later every 500 work hours.

PUMPS ANDMOTORS

Comply with the rotatibh--éénsezbf:the;pump ar that
of the motor which is always shown by dn-arrow.on: . -

the purnp body. :
Never strip the pump. -~

VALVES AND DISTRIBUTORS

All hydraulic pumps are displacement pumps; there-
fore they have to be protected by a pressure relief
valve calibrated at a value lower than the maximum
allowed pump pressure.

HYDRAULIC OIL

In hydraulic circuits the oil is the power transmission
medium and at the same time the components
lubricator, for a long life of the plant it is important
that it is of good quality with an high viscosity index
and with anti-frothing and anti-oxidizing agents con-
forming to the international standards (DIN 51524
DIN 51525).

These directions give only an orientation, and par-
ticular conditions we suggest to consult the table.

. Consider that a new mineral oil, as itis supplied by

the manufacturing companies, contains a certain
number of contamination arises from the handling
which the fluid has undergone during shipment and
packing.

Before putting the fluid into the circuit, the user
must clean it accurately, however it is
recommended to fill the reservoir using mobile

Nel serbatoio & montato un livello visivo in modo da
controllare il livello minimo dell'clio.

FILTRAGGIO

Frale cause principalidiguasto sipossono segnalare;
il bloccaggio di apparecchiature in seguito di
grippaggi o di rutture di organi dovute a usura e
allinvecchiamento dell'olic con conseguente perdita
di tutte le proprieta chimico-fisiche.

E' ormai accertato che la causa principate di tutti
questi inconvenienti & dovuta alla presenza di
particelle e microparticelle che circolano
continuamente nel fluido e costituiscono motivo di
usura, questa miscela abrasiva se lasciata in circolo
scalfisce le superfici con cui viene a contatto, idanni
sono tanto pil gravi quanto piu sofisticate sono le
apperecchiature installate.

Alfiltro e, genericamente, aila funzione delfiltraggio.
& quindi affidato il compito di eliminare gueste
particelle e microparticelle per garantire la massima
efficenza e la massima durata dell'impianto
oleoidraulico.

in genere sui nostri impianti & previsto un grado di
filtraggio nell'ordine di 25 micron, in ogni caso
sostituire la cartuccia con una di uguale
caratteristiche a quella installata.

Noi consigliamo la sostituzione, la prima volta dopo
100 ore successivamente ogni 500 ore di lavoro.

- POMPA-E:MOTORI

'+ Particolare. attenzione deve essere fatta nel caso

delprimaavviamento, controllare il verso di rotazione
della-pompa: (o del.motare) che risulta sempre
indicato.da una fréceia sul corpo della pompa. Non
émontare la pompa per alcun motivo (questa
operazione deve essere effettuata solamente da
officine esperte).

VALVOLE E DISTRIBUTORI

Tutte le ‘pompe oleoidrauliche sono pompe
volumetriche e quindi di norma protette in mandata
da una valvoia di massima pressione tarata ad un
valore infefioresal’ massimo ammissibile per la
pompa.

QL0 IDRAULICO

Nei circuiti oleoidraulici'olic € it mezzo che trasmette
la potenza e contemporaneamente lubrifica gli
apparecchi: per una buona conservazione
dellimpianto & importante che sia di qualita, con
elevato indice di viscosita e con additivi anfischiuma
e antiossidanti in conformita alle classificazioni
internazionali (DIN 51524 DIN 51525)
Ovviamente si dovra ricorrere ad oli diversi in
particolari condizioni di esercizio, troverete alla fine
una tabella con diverse qualita di olii consigliati.
E’ necessario tenere presente che un olio minerale
nuovo, contiene sempre un certo numera di particelle
inquinanti; tale inquinamento e dovuto alle varie
manipolazioni subite dal fluido durante il trasporto e
I'imbailaggio.
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filtration units.

itis recommended, however, to analyse oil samples
to check its chemical-physical properties, since the
lasting time indicate above is approximate and
depending upon the plant characteristics and
operation, as on climatic conditions and accuracy
of filtration and rnaintenance.

PLANT COMMISSIONING

When starting the pump units, follow these
directions which are necessary to ensure at once
the needed lubrication to the internal parts:

- ensure that gate valves both on the intake and on
the delivery side are open.

- check that the pump is allowed to rotate turning it
by hand without too high resistance, and that the
sense of the motor and that of the pump coincide.
- pulse start the electric motor to make the pump
priming easy, it will be indicated by a pressure gauge
on the delivery and by the chafige of the pump noise,
which will becorme quieter after priming.

During the circuit topping-up pravide air bleed; air
inside causes operation troubles and fagtwear.
For this operation is usually scheduled an air
drainage through a drain valve, the air bleed off is
shown by foam: when the oil flow comes -out
continuous and clear, the air is out.

This phase should be performed at operatlon temn<
perature. : .

MAINTENANCE
All the problems related

preliminary phases of ’che pro;ect g
A system must be of easy maintenance, it has to
comprise many test check system points; cocks at
at the filter, cocks if the tank is situated on a higher
position with respect to the pump { in case the pump
should be repaired, it is not necessary to pump down
the tank.

CLEANING

Each hydraulic system must be regurarly cleaned
The time interval will be in proportion to the degree
of poliution which depends on the operation.

CHECK

a) Check daily that there is no hydraulic oil leakage
( in the pipes, pipe fittings, solenoid valves etc...).
b) Check weekly the oil filter condition threugh the
special clogged fiter indicator. Tn case a filter should
be clogged :

- if the filter is made of paper, the paper cartridge
must be replaced and not cleaned.

- In case of filters with wire net, the cartridge must
be washed with petrol.

N.B. The above mentioned check must be
performed with hot oil.

¢) Check daily the hydraulic oil ievel through the
special device which is situated on the tank of the
oildynamic system

90 aria tramite-vaivole di-sfiato, la fuoriuscita del-

Prima di immettere I'olioc nel circuito,
I'utilizzatore dovra provvedere ad una accurata |
pulizia del fluido e comungue consigliato il
riempimento del serbatoio utilizzando gruppi |
mobili di filtraggio.

E' consigliabile dove sia possibile sottoporre cam- |
pioni di olio ad analisi per controllare lintegrita del- |
le proprieta chimico-fisiche, essendo Ia durata |
sopraindicata del tutto indicativa e dipendente non
s0lo dalle caratteristiche dell'impianto e dal servi-
Zio ma anche dalle condizioni climatiche e dall’ac-
curatezza della filtrazione e dalla manutenzione.

AVVIAMENTO DELL'IMPIANTO

Avviando i gruppi motopompa, adottare le seguen-

ti precauzioni, indispensabili per assicurare subito

la necessaria lubrificazione agli organi interni:

- assicurarsi che rubinetti 0 saracinesche presenti ‘
sul lato aspirazione e mandata siano aperti. ,
- contraliare che la pompa sia libera di girare a i
mano, senza incontrare eccessiva resistenza, eche |
il senso di rotazione sia quello indicato. i
- avviare il motore elettrico ad impulsi per favorire |
I'addescamento della pompa che viene indicato da |
un eventuale manometro e dal cambiamento di ru- J
more della pompa, che innescata diventa pit silen- |
ziosa.

.4 Durante’la fase.di riempimento dell'impianto, sideve |
provvedere allo spurgo:dell'aria, la cui presenza & |

fonte d{ dlsturbn di funznonamento e di usura acce-

Per tale dperazlone solitamente previsto uno spur-

I'aria & segnalata dalla presenza di schiuma: quan-
do dallo sfiato gscefolioNimpido, l'aria & stata elimi- -
nata. 1
E' opportuno eseguire*quéstaymanovra a tempera-
tura di regime. i

MANUTENZIONE
| problemi della manutenzione generalmente ven- ;
gono presi in considerazione gid'in fase di proget- |
to.

Un impianto deve essere di facile manutenzione,

cio vale a dire che deve prevedere molti punti di
misura; prevedere rubinetti presso i filtri; prevede-

re rubinetti di biocco se il serbatoio & piu alto della
pompa (dovendo riparare la pompa.non si dovra
svuotare il serbatoio).

Pulizia :

Ogni impianto idraulico va sottoposto a regolari
operazioni di pulizia. L' intervallo di tempe sara pro-
porzionato al grado di inquinamento il quale dipen-
de dall' esercizio.

[
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d) Check weekly the hydraulic oil temperature

through the thermostat which is situated on the tank

of the oildynamic system.

The hydraulic fluid temperature must not exceed

60 - 65° C, otherwise this is a sign of wear.This

should be caused by a greater friction or by

excessive biow-by, because the fluid energy turns

into heat.

e) Check monthly the hydraulic oil condition with

the biotting paper. following the procedure illustrated

here below.

It is necessary to take a light colour sheet of blotting

paper and pour on it some drops of hot hydraulic

oil. If in the blotting paper there is a regular blot, the

il is in order. On the other hand, if there is a small

dark biue blot, it is indicativeof the oil ageing.

f) Hydraulic oil refili ; It depends on many element

elements_{, operating temperature, operating

pressurefand degree of pollution ).

Approximately this means :

- Hydraulic_oilerefill in systems with more than
2001t after 10000 hours of operation.

- Hydraulic oil refillin systems whit less than
2001t after 5000 hours of operation.

- Hydraulic oil refill ingmall system up to 40It
after 50 hours of opération.

Controlli :

a) Verificare giornalmente che non vi siano perdite
di ¢lio idraulico ( nelle tubazioni,nei raccordi,nelle
elettrovaivole ecc.).

b} Controllare settimanalmente lo stato de! filtro olic
mediante apposito segnalatore. Nei caso in cui il
filtro risulti intasato se si tratta di filtri con cartucce
in carta, queste non possono essere pulite bensi
sostituite, viceversa si laveranno ¢on benzina le
cartucce dei filtri in rete metallica.

N.B. Questo controllo va effettuato con olio cal-
do.

c) Controllare giornaimente. il livello dell' olio idrau-
lico mediante dispositivo posto sul serbatoio della
centrale idraulica.

d) Controllare settimanalmente, la temperatura
dell’ olio idraulico, mediante il termostato posto sul
serbatoio della centrale idraulica .

l.a temperatura del fluido idraulico, hon deve supe-
rare i 60 - 65°C, altrimenti & indice di usura.

La causa di cid, potrebbe essere, un maggior attri-
to o eccessivi trafilamenti in quanto I' energia idrau-
lica si trasformerebbe in calore.

e) Esaminare mensilmente o stato dell’ olio idrau-
lico con il sisterna della carta assorbente, seguen-
do la procedura qui sotto riportata.

Si prende un pezzo di carta assorbente moito chia-
ra e vi si versano sopra alcune gocce di olio idrau-
llco caldo Se ‘nella carta assorbente si forma una

' macchla chiara uniforme. - olio risulta in ordine.

Sei mvece la-macchia forma: una piccola zona cen-

frale scura‘e’ bluastra e mdxce d' invecchiamento

dell' ollo _ .

f) Sostituzione dell OIIO ldraullco La sostituzio-

ne dell'olio idraulico, dipende da molti fattori (tem-

peratura di esercizio, pressione di esercizio, grado

di inquinamento) .

in fofma indicativa puo valere :

- cambio dell’'olio idraulico in impianti di oltre
2001t dopo 10000 ore di servizio.

- cambio dellolio, idraulico in impianti con
meno di 2001t dopo 5000 ore di servizio.

- cambio delfluido”idraulico in piccoli impianti
fino a 401t dopo 50 ore di servizio.
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GUIDA ALLA MANUTENZION? ZAMBERIA X

PRESSIONE INSUFFICIENTE
© caduta della pressiona rispetto al
velio previsto nel circuite,

1)

2)
3)

4)

vaivola di max pressione serm aperta 1

pompa in difetto
fughe mteme ecessive

[ZREX)

eccassive pardite di carico 4

8) per pressione di taratura troppo bassa

b) per usura delle sed di tenuta

€) per impurita sotio ie sad

d) per roftura della molia

a) vedi punti 511

&) tenwte usurate nei cilindr © Ner moton idrauhic:

b) usura delle vaivale @ den distributori

©) viscositd gell'oiio troppo bassa

8) viscosita delloio troppo ata

b} insufficiente dwenstonamento dei passagg!
deflolio

c) passago: dellelio prziaimente ostrui

POMPAIN DIFETTO
per pontata nulia o scarsa nspetto sj valori
normaii

5)

6)

7)
8)

9
90)

11)

aspirazione stozzata

entrate daria 5

sarbatoic ermeaticamente sigillato 7
azionamento difettoso 8

viscositd dellolio troppo aka 9
guasti interni alla pompa 10

pompa ecessivamente usurata 1

a) fittro in aspirazione piccoio o intasaty
b) tubo di aspirazione ostruite

€) tubo O aspiraziona picsolo © con andamento 1OMUOSD
a) nella presa di aspirazione nel serbatoio
b) nei raccord di aspirazione

c) nelia tenuta sullalbere galla pompa

d) par aspirazione di oiio con schiuma

@) sfato d'aria nel serbatoro ostruito

a) vertficare l'accopiamento

b) velgcita troppo alta © roppo bassa

a) vadi g prescrizion per la pompa

@) guamizioni inteme rotte

b) palette, piatielli o pistoni incoliati

c) testa gella pompa non serrata

d) partj interme rotte da sostiwire

a) pompa da sostiture

POMPA RUMORGSA s
nmodo anormale (per es. alcane pompe

ad ingranagg! sono sempre piuttosto ]

cavitazione 12

a) asprazione strozzata: vedi punto 5

b) viscosild aba: vedi punte 9

~8) vadi punto{
-a) giochi acassivi nel supporti & nei pattelh

rumerose) 2) inslaliazionw difettosa, nsonanze, scc.
16) pressione massima troppo ata 16 a)y@ccassiva taratura delia valvoia
17) potenza impiegata mutimante 17 2) valvola di.esclusione non efficiante
19) fughe intame ecassive b)) c_ono_‘:ir_t:.ui\ora flrcv’e c:ccl’: ;Dn funzionante
) SO €) circuito idravlico da modificare
SURRISCALDAMENTO J0)  eoosse pardte aoac 1B s)vedipunto
ci0é sopraelevazione della temparatura 21) rafiredaments msufficients 19 a) vedi puntod N\
delfolio oltre il limite prudenziaie di 50-60°C 20 ) maggiorare 1l Serbatoio giic
" . = 21 a) controliare pulizie scambiatore di calore
2) auriti eccessivi ) ventilatore nom funzionante
22 a) montaggio intemo difetiaso della pompa
b) mancanza di wbriicante dgve prasgntto
€) impiego di oo pocn ubrificarnte
23) are nel cicuite ;
{73 2) shiatare fe polle d'ana ne: punt aky
24; bioccaggme gelie valvole ‘ b} ehminare la entrate dana’ ved: purio 6
25 ' _ | 24 a) vaivole bloccale n chiusura da gomme o altre
& cilnan : -
E MOVIMENTI ERRATI ) bioccagaio o Inal ; 2 D.)v;:vnle semi-aperia per mterzosu:,one diimpurita
. degli organ azionati wdraulicamente “ ~ 2 ditetioso montagaio interno de! ciindro
! nspelto 5! cicio stavine i D; Sanchi normal allasse non ammissibil)
; eccessive perdile di cancs N ©) Ingranamerto el perrr 1 coliegameants
: pral prassiong vanabile agli accumuiator: i 26 a) ved punto 4
! par a] capacia degl accumulator) insufticiente
: l‘ b1 magaiore nchiesta del ercuito per pardite inerne
! !
. i
| i
i
1
28} OIl0 CoNtenente BOrasv " 28 a} olio troppo vecchio
| b) fitn nefhcienti
gi:i::s;iiﬁ:::;a rapiga m rappono 29) msufficente lubrficazione I 28 a} wlio di qualla scadente
21 tempo di effativo eserczio e al servizio b) vho troppo fuide alia tlemparatura o esercizio
30} Pressione Ji esercizio elevata 3c N rappono la massimo ammissibile per la pompa
31) accopiament| difettosi e le vaivoie
kal a) sforzi anarmali sugh alben o sugh stel

PAGE 1-23

20/01/98




GUIDE FOR THE MAINTENANCE

pressure relaf vave haif-
open

1

a) selung pressure too low

b wear of sealing saats

¢) contamnant mattar under s@as
d) sonng Droken

pump faulty 2 3) ses pownts 511
axcassive Mernal laak 3 21 wom 5eals N gylinders or in nyarauhc Molers
PRESSURE TOO LOW b1 wear at valves and qistributors
=¢ pressure Delow the correct circult vaiue ©1 (o0 low oil viscasiy
4) BXCASSIVe prassure arco 4 a) 100 high o vISCosity
b} paor s1Zing eof ol pans
! 1 ol paths parually stoooad
L Ntake uroflea & Z 11 intake fiter 100 utle or clogzed
D} Intaxke pipe stoppad
' ¢ ntake piog tao small ar wound
) aIr ntet =3 ay ar intake port in the reservoir
. o} In Intake hlings
c) at the seai on the pump shatt
a) for intake of ol with foam
- reservoir saalproot T a) ar bleed i1 (ha reservarr clogged
8) drva faulty B a) check the coupiing
PUMP FAULTY b) tog fught or too iow speed
‘or zaro or poor aslivery campared to 9) 100 hight ol viscosty . 9 a) see tha pump prascriptians
stanoard values, 10) fault inside the pump 10 a) internai $eals broken
bl seized vanes, cheekplatas or pistons
c) pump head not tighiened
d) brokan internal parts to repiace
M) PUMp warn out 11 a} pump to be raplace
12) cavitation 12 a) intake throttied: see point 5
FUMP NOISY S . L b} high viscosity: see point 9
unusually (e.g. some gear pumps.ara’ | air iniet 13 . a) sae-point &
always quile noisy) . intémal wear 14 a) too high backlash m the supports and cheekplates
15y - plant vibation™ 15 a) faulty installation, resonance, and so on
18} maximum pressure too high 16 a) valve setting too high
17) salass engaged power 17 a) cutoff valve operaucn faulty
b) shunting &t cycte end not nperating
¢) hydraulic creuit to be modified
18) excassive intemal leak 18 a) see point3
OVERHEATING 19) axcessive prassure droo 19 a) see pant 4
that 5. tha oil temperature rises above the | 20) oil capacity not enough 20 2) make ol capacity bigger
prugential hmit of 50-60°C 21), cooling not encugn 21 2) ehack the cleaning of the oil cooler
b) fan not working
22) axcassive frction 22 a) faulty intemal assembly of the pump
b lack of lubncation whare raquired
M c) poarty lubricating il
23 air in he areut 23 ) vent air bubbles in higher located parts
b) eliminate air intal: see point 6
24) valvas blocked 24 a) vaives blocked at clasing by rubber ar other matter
) p)vaives haft-open due to contaminant matter
WRONG MOVEMENTS 25) cylinders biocked 25 a) eylinder imemal assembly fauity
of the parts moved hyarauhezily than stated b} loads perpendlcul_ar o !he 205 not allowed
in the cycim 26) 4] semng_af connecting pivots
pressure drops too high 26 a) sae paint 4
27 vanable pressure N the acumulators a7 a) accumuiators capacity poor
b) higher request by the circuil awing to internal
laakage
EXCESSIVE WEAR 28) ail contawwng wear agerts 28 2) oil 100 old
that is. 00 fast compared with the actual _ b} filters not efficiency
operaton time 29) poor lupncation 29 a) oil of poer qualty )
b) oIl to fluid 3t the operation lemperature
30) high coaration pressure 30 a) compared to the max pemmissible pressure for
31) taulty coupiings pump and valves
n a) unnammal koads on shafts or on rods

PAGE 1-24

20/01/98




‘ 00} SHQ 52 98 9HQa 92 #¥ OHQ 92
00} d1H 92 00% OSI'F YMD B2 89 d1H D2 8% OSIT ¥MD 97 o d1H B2 SF OSI'Z YMD 92 | H113WO+¥31732
001 EWOIpAK g5 EWwolpdy SF BLIGIpAK
A 00} edurey 0ol xeudg €y adwa) B9 ¥euig o oduwia) gk xaudg PUNSItA
=) 08 LMBpUY §5 uMEpuY 8% MpEpLY oF uliepuy 1oQ3aa n
00} sljozy 00l ooy B9 ElIOzTY 89 ey By Fliozy 9 |l0 03y IviolL N
< 83-20 OH 11C opuvy -
M 001-3 OH {10 opusy a0t HO epusy B8-2 OH I}O opuwy 28 HO opuvy eb B OH N0\ opley 9% 11 opuey oovxal u
=) 001-3 QH {10 saung 156 Apaung 8% OSIILR S1AuUng 8% OSI'}L§ Flaung BB, OSht 8 Blaung oF OSI'1T8 S1aung 5 10 KNS m
N 004 190 SREL 00} O |00 WnyeL €9 190 ¥njje ) 68 D )90 Eniey B (@0 snpay 3r 3 O EN|#) RRETTH o
ﬁv 00k BA §60% SIPAY JoudG PO DA 5805 CIPAY (OWRDO | 3D DA S005 CIpAY [owRdO | 53 9A sDOS o.m__,:__nE_Eo 2F A §v08 008y IPwNdD | Bk B 5Ros opAy leWNdD lowilda
004 T-H 19MINGIPAY 1530 | 061 TH 19MNNOIPAN LS30 | 98 T-H 1ONINEIPAY 1530 | 99 T-H.Jounnuipdy 1538 | ey 1-HTSMnwpAY 183NG | #r TH lonespdy 1530 1s30
004 dTH O8I 00} d7H-0SI 88 dIn-ost’ © N %Ee dH -08) B¢ J1H-OS| B dWI0SI | HOINO'NYLINOW
. AAYIH Con z_.__a.m:. AAYIH . Wnlaaw .
iz '3°1'a Naow 10 '3'1'a NBoH 82 '3'1'd HAOW 0 2040 WEOK $2°3'1°0 NaowW 10 '3'L'a Neow HEOW
oot §H 00} SH wsh| Cnimss g or SH sy as SYHIW
d3 ¥ HYWODID WNZW oot Y¥WoBIl d3 iF HYWOODI - HZW P HY oD 93 ¥ HYWOD)) HZW PP HYWODI HiLH YW
004 dTH YHOWY1 001 N¥102NHD 69 d1H YHOWY ANYTOINED 9F YHOWY BF NYIOUNYBD 43807
MY 00 ANOWYYH 00) ANOWBYH MY 98 ANOWHVH BN CWH H MY BF ANOWBYH 9% ANOWHWH 4TNG
w — 0T BN NITON3Y 0C HW NITON3Y 0Z HW NITON3Y; UZ YW NONF Sh HW NITON3Y S4 HW MITON3H
m m 0t B MI1ONIY 0C 8 MION3Y 0Z 8 NITONAY .en_ 8 z_._ozmm 54 A HITON3Y §1 8 NiIOHIY SHON4
= 00} NYUAAH WHid 00F NYHHID VNI4 83 NYHOAH qz_u” B9 -_uxl_u LDTP 9% NYHOAH ¥NI4 S HYMHID YHId LLTE] m
35 M 004 H OLNN 00} aliss3 88'H oLNN fu n,m. D1L§53 9F H DLNN 9F DI15S3 0s53 =
= o 80} ¥NIO 413 #3 ¥N10)13 . s 8F ¥N10 313 S
m = 00} BLLNWOW J13 00} S173A1AT0d 473 28 SILNYOY A . 9B:6171310704d 313 8¢ SILNWOY 473 8¢ $11314704 I3 NOIND 473 o
O3 SAH 130 10sanal 00} ¥H 130 108BND3 WAWSE0 10sanoa ; H 130 JOS8Nno3 ' QAH 120 NOSEND3 8¥ XY 130 108ENDI Josanal '
>0 00l dVH IoHHnaIpAY 0oL -H P INTIPAN B3 d 1 H IOHHNBIpAK E ] .”.._...z.w.w jine1pdy 3F dTH 1oyInepiy FF1H ouuneipiy
x OW3 INVHOONCD 004 Jopin R INVHOANDD o 89 Jophy (W3 INVBOANDD sr sopiy HOQHOD
0L MO "iPAH d3 0oL O WheIp iy B9 110 IpAH 43 - .,._o...\.w_i.ma: or 10 1pAH d3 S 1O MinurpAy HOHATHO
_ 00) 48 |opwaygy 00} d9 Jojwdyy 99 d9 Jojwayy 99.4p |oiusus 8P dO (oJwsy] 8% dD 1OjwHNY LZLEDE]
004 SMY NIdSAH 004 DA MIJSAH B9 SMY NIJOAH ;T gl DA NIdSAH BF SMY NIdSAH GF DA NIdSAH 10818V
04 dIH IoNInRIpAY 00k dTH 18308 AH €9 d1H o |InapAY - 8 dH (oMimeip Ay BF di (oMNneIpdy SF dVH HBRIEAY 1054AT¥D
H ploginy H 194y RRIpAl 4 Plequny . : 4 {oyjneipiy a plegqing a 19qipvipdp DYINNINE
00} dIH (0Bse03 4@ 904 0d (981803 4a 88 dTH 1981913 49 : aa.oz..._wm\::m da 8F dH loBueu3 dg BF {H (28isu3 4 48
00} S79 10 BNUAY 004 W K3 SNIAY 99 530 1o anav | 89 Y D BNTAY BF ISH L0 ANNAY 8P TH L0 BENNAY viny
004 49 WA 00) AN WA B9 35 wwnp B BF 49 wWwA ok 4N wriA IHY
004 OSO 001 OIS #9 050’ e¥ OS50 3K OIS 419y
SZ§4S NIO dT°H (PZSIE NIQ VH 52515 NIO 41N H¥ESIE Mg TH L SZTSES NIO dT1-H ‘P2SHE NIO T'H
LERLT]
0,05+ ¥ 2,00+ Up einimisdwiay Je g Talb+ ¥ D.% WP winiRisdwa) Jeg Ou0E+ ¥ D51 vp simpmradwey Jay oAvi
2,05+ 93 2,00+ wos minyasedwe; Joy 0.0kt 0] D.§ Woly sInj@sedwe) Jog D.0C+ O 9,54 Wodj anjeindival log




—

USE AND  @D)JUSTMENTS
dsO E REGOLAZIONI




GENERAL DESCRIPTION

FIXED STRUCTURE

The ride consist of the base structure with rotating
column (counterclockwise rotation) and the rotating
center with sweeps and vehicles ( clockwise
rotation). The column is 3 mt in height with the
upper section angled 15 degrees. Tracks attached
to the column guide the rotating center (thru guide
rollers) as it ascends and descends the column.

ROTATING CENTER (clockwise rotation)
Guided by the column tracks and rollers the rotating
center is lifted and lowered by 2 hydraulic cylinders
controlled by the hydraulic unit positioned in the
base of the ride. The rotation of the center is
accomplished by:

-an electric motor controlied by Inverter, pulleys
-gear reducer and pinion‘'gear,

-an internally toothed rifig gear/retary bearing
completes the transmission of movement to the
sweeps and vehicles.

DESCRIZIONE GENERALE MACCHINA

STRUTTURA FISSA

Si compone da una colonna alta circa 3 mt. la cui
parte superiore & in¢linata di 15°.

Oppurtune vie di corsa posizionate sulia colonna
permettono ai ruotismi la salita e discesa del cen-
tro girevole.

CENTRO GIREVOLE (rotazione oratia)

Scorre per mezzo dei ruotismi sulle vie di corsa
posizionate sulla colonna, la salita e discesa viene
effettuata tramite nr°2 cilindri oleoidraulici coman-
dati da una centralina posta alla base della colon-

" na.

COLUMN ( counterclockwise rotation)

The rotation of the center is accomplished by

-an electric motor controlied by Inverter,pulleys
-gear reducer.pinion gear

-An externally toothed ring gear/rotary bearing
completes the transmission of movement to the
column. The counterclockwise rotation creates the
compound movement of the ride

La rotazione del centro & effettuata da una unita
motrice composta da:

-motore elettrico comandato da Inverter, puleggia
-riduttore, puleggia

-pignone, ralla con dentatura interna, alla quaie viene
fissata la struttura che porta in rotazione i vari bracci
e soggetti.

COLONNA (rotazione antiotaria)

La rotazione é effettuata da una unitd motrice com-
posta da:

motore elettrico comandato da inverter, puleggia
riduttore, puleggia

pignoneg, ralla con dentatura esterna.

La rotazione antioraria serve a creare il movimento
composto della macchina.

20/01/98
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SWEEPS

The sweeps attach at one end to the rotating center
and provide the vehicle support/attachment at the
other. Spreader bars between each sweep and
tension rods hetween the sweep ends and center
complete the rotating assembiy.

SEATS

The vehicles consist of a fiberglass body with a steel
support structure. The seats are attached to the
sweeps by means 4 chains. The adult seat is support
by a double chain which allow the oscillation of the
seat during operation of the ride.Every seat has a
closing system composed by a security spring catch.

HYDRAULIC UNIT

The hydraulic unit consists of an oil reservoir,
hydraulic pump with 4KW electric motor and cartridge
type controj_valve. The control valve provides an
electric golendid valve for lifting/lowering of the
hydraulic cylinders, a pressure reguiator cartridge, a
flow controlfor spéed of descent, and an emergency
descent vaive to allow lowering of the ride in the event
of an electrical failure:

ELECTRICAL CABINET
The electrical cabinet contains the protection and
control devices for the operation.ofsthe ride. The

system is protected by:a- mam breaker with: ground -
L ruttore generale con dISpDSItIVO differenziale di ter-

R ra'-.;-':-.

fault leakage protectlon

OPERATORS CONSOLE

The operators console contams controls governmg

all operations of the ride-(see on-page 1-3).

BRACCI

Fissati al centro girevole portano appeso alla parte
finale i seggiclini, a montaggio ultirmato i vari bracci
vengono messi in tensione da appositi tiranti.

SEGGIOLINI

Sono composti da un sedile in vetroresina con anne-
gata una struttura in ferro di supporto.

Tutta questa struttura viene ancorata al braccio.
mediante 4 catene. 1 per ogni angolo del seggiolino.
Il seggiolino per adulti & sostenuto da doppia catena
Ogni seggiolino ha un sistema di aggancio di sicu-
rezza a moschettone per impedire il scivolamento
delle persone.

CENTRALINA QLEQIDRAULICA

E’ costifuita da un cassone contenente I'olio, da una
pompa, un motore elettrico da 4KW, una elettrovalvola
atta a comandare 1 due cilindri oleoidraulici che
azionati sollevano il centro alla massima altezza
consentita dall'escursione dei due cilindri.ln caso di
black-out si pud aprire manualmente un'apposita val-
vola che facendo defluire l'olio nel serbatoio permette
alla giostra di scendere.

QUADRO ELETTRICO

Cassone stagno contenente tutte le apparecchiature
atte al funzionamento ed alla protezione di tutte le
funzioni della. giostra, il quadro & fornito di un inter-

PULSANTIERA
Pannéllo-atto al. comando di tutte le funzioni della
fmacchina (vedi pag.1-3).

20/01/98
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CONTROL CONSOLE PULSANTIERA
o |1 T 3‘ & 4 ®

SN

EMERGEN:Y

35 & 7

» | o
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@ oo,
® @ EMERGENCY @

1- Timer: determines the duration of the ride

2- AUT / MAN selector. in AUT position _the ride
functions completely automatic. In MANgposition it
is possible to control separately the up andgdown
actions of the ride.

3- UP\DOWN selector:turn in UP position( with the
selector (2)in MAN position) is possible fo lift the
ride;turn in DOWN: p05|t|on is possmle to Iowe\"the.
ride. -

4- EMERGENGY stdp push‘btftt'én 'i‘nt'éi-r'uﬁt:s contr'bl

power stopping all operating functions;tum this button ST
o g Pulsante EMERGENCY premuto arresta tutte le

in clockwise direction to reset it.
N.B.To lower the ride see on pag.2-7 par.(i

5- KEY switch: in the on position allows the ride to
operate. In the off position all control functions are
blocked.

6- START push button:by means of this button is
possible to start the cicle of the ride with the selector
(2) in AUT position.

7- STOP push button: overrides timer terminating
automatic operation cycle.

8- ALARM push button: sounds a warning signal prior
to starting the ride.

1- Temporizzatore: determina il tempo del giro
trascorso il guale, la giostra inizia la manovra di fer-
mata.

2- Commutatore AUT/MAN: in posizione AUT la gio-
stra funziona in modo completarnente automatico,
in posizione MAN & possibile effettuare manualmen-
te le operazioni di salita/discesa del centro girevole.

i 3-selettore UP\DOWN.girato verso la posizione UP
- \con il.commqtétore nr2.posizionato in MAN permet-
. tedigollevareTicentrogirevole; posizionato in DOWN

d =] stesso

funzioni della pfacchina, per ripristinarlo, ruotario in
senso orario.
N.B.Per abbassare.il centro vedi pag.2-7 paragrafo (i

5- Commutatore KEY: in posizione ON permette di
operare con la pulsantierd, pesizionato in OFF
esclude tutte le funzioni della stessal

6- Pulsante di START: premuto, da' inizio al ciclo
automatico di funzionamento delia giostra con il com-
mutatore (2)in posizione AUT.

7- Pulsante di STOP: premuto, da inizio alia fase di
fermata programmata.

8- Pulsante ALARM: Premuto mette in funzione un
avvisatore acustico.

PAGE 2-3
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OPERATING SEQUENCE

Turn on all circuit breakers in the power cabinet.
Release the EMERGENCY stop button and turn the
KEY switch to the on position.

Turn the AUT/MAN selector to AUT position.
Select the desired braking action by means the
special selectors positioned inside the electrical
board; set them to lower value, and increase them
in case of insufficient braking action.

Pressing the START button will cause the ride to
begin to lift. and after the time set in the timer KT51
it starts the rotation of the rotating centre (suggested
time 5-7 sec) ’

After the time set in the timer KT 48 or by pushing
the button STOP, the rotation stop, the brakes start
the action, and the centre start lowering.

It is possible to stop the ride at any time in any
position by pressing the EMERGENCY stop button.

N.B. Setting the selector in the position MAN, you
can just lift anddewer the column.

RUNNING/ LIGHT

In this Family Swinger theére is &8 channels running
lights,pregrammable by dip switch.

MULTIFUNCTION: "=
How setting the runmng Ilght board
a)Turn off the running light o
b)Setting the SW4 dip-switch. as follows \
1) SPOT/FADING ON(automatlc se!ec:t:on)
2)SPOTON "~
3) FADING ON
4)ALL LIGHTS ON
¢)Tum ON the running light

PROGRAMMATION:
How to program the running light:
a)Turn off the running light
b)Select the animation and the number of channels
fooking as follows:
¢ Lamp ON
o Lamp OFF
E Fading lamps
c)Setting the dip-switch SW5 as the animation
choose .
d)Turn ON the running light

For setting the spot/fading speed adjoust the relative
trimmer on.
For more informations see the instruction enclosed.

UNIDRIVE INVERTER

The 2 motors (upper and lower)are operated by an 4KW
Unidrive inverter which control speed and acceleration
Formore informations see the parameters and the manual
instruction enclosed.

FUNZIONAMENTO

Posizionare tutti gli interruttori su ON, accertarsi che
Il pulsante di EMERGENZA sia rilasciato e che la
chiave sia posizionata su ON.

Fosizionare il selettore AUT/MAN in posizione AUT.
Premere il pulsante di START. la giostra inizia a sa-
lire, dopo il termpo impostato sul temporizzatore KT51
inizia la rotazione del centro girevole (tempo consi-
gliato 5-7 sec.)

Terminato il tempo impostato sul temporizzatore
KT48 oppure premendo il pulsante di STOP la rota-
zione si arresta, stinseriscono i freni e il centro gire-
vole inizia ia discesa.

E' possibile fermare la giostra in qualsiasi momento
premendo il pulsante di EMERGENZA.

N.B. Predisponendo il selettore nella posizione MAN,
si pud effettuare solo il sollevamento e la discesa
delia colonna.

RINCORSA LUCI

In questa giostra & montata una rincorsa luci ad 8
canali programmabile attraverso dei dip switch.Per
ulteriori informazioni vedi istruzioni allegate.

_INVERTER UNIDRIVE

I due motori-dirotazione(superiore e inferiore) sono
comandati tramite un inverter della Unidrive da 4KW
che ne controlla: veloc1ta e acceleraznonl Per ulteriori
mfc:rrnaznomvedr i parametrl e il manuale allegato.

20/01/98
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MAINTENANCE AND OPERATION

CENTRAL COLUMN

a) Roller track; lubricate with an extreme pressure
lubricant every 15-20 days. (see lubricant
specification).

b) Guide rollers; check for correct operation of
guide rollers (all must move freely, no unusual
wear). Lubricate bearings with bearing grease
every 15-20 days. (see lubricant specification)

c) Check the tightness of all bolts using a torque
wrench;initially after the first 2-3 days of operation
then every 6 months.(see bolt tightening
specification)

MANUTENZIONE E FUNZIONAMENTO

STRUTTURA FISSA

a) Vie di corsa; ingrassare regolarmente spalmando
del grasso sulle superfici di scorrimento delle ruote
ogni 15-20 giorni (vedi lubrificazione.)

b) Ruotismi; controllare che tutte le ruote lavorino
regolarmente, accertarsi che possano ruotare libe-
ramente, controllare che non si manifestino even-
tuali rumori anomali, lubrificare regolarmente con
grasso i cuscinetti (vedi lubrificazione)

¢) Controliare la tensione dei bulloni (& essenziale il
controllo con chiave dinamometrica) delie ruote, ini-
Ziaimente dopo 2-3 giorni di funzionamento, succes-
sivamente ogni 6 mesi (vedi valori di serraggio).

20/01/98
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COLUMN (COUNTERCLOCKWISE

ROTATION)
a) Check the tension of the driving belts. Check the
operation of the disck brake. Adjust the brake
voltage using the control in the electrical cabinet to
provide a smooth stop and brake holding force
during loading/unloading.
b) Check the electric motor for correct operation.
An ammeter may be used to measure the current
absorbed. If this measurement is above that
specified on the motor check that nothing is causing
increased resistance to rotation.
¢) Check the level oil in the gear reducer. Replenish
if needed with the recommended type/quantity. (see
gear reducer)
d) Check the iubrication of the ring and pinion gears.
Lubricate if necessary. Inject lubricant into the ring
gear/bearing using the fittings provided. (see base
bearing)
e) Checkfthe tightness of all bolts using a torque
wrench (iitially after the first 2-3 days of operation
then every 6_nenths there after)

COLONNA (ROTAZIONE ANTIORARIA)

a) Controllare la tensione delle cinghie, verificare
inoltre il corretto funzionamento della pastiglia fre-
no, questa viene attirata contro il disco producendo
un azione frenante.

b) Verificare il corretto funzionamento del motore
elettrico misurando il suo assorbimento, se la cor-
rénte dovesse risultare superiore a quella indicata
nella targhetta motore. verificare se esiste qualche
impedimento alla rotazione.

¢) Verificare il livello olio del riduttore, provvedere
inoltre at cambio olio programmato (vedi riduttori)
d) Ingrassare la dentatura pignone ralla (ogni 2-3
mesi) ingrassare inoltre la ralla attraverso gli appo-
siti ingrassatori. (vedi cuscinetti di base)

e) Controllare la coppia di serraggio dei vari bulloni
inizialmente dopo 2-3 giorni, successivamente ogni
6 mesi & importante il controllo con chiave
dinamometrica (vedi valori di serraggio)

PAGE 2-6
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ROTATING CENTER

a) Check the tension of the driving belts. Check the
operation of the disck brake. Adjust the brake
voltage using the control in the electrical cabinet to
tiprovide a smooth stop and brake holding force
during loading/unioading.

b) Check the electric motor for correct operation. An
ammeter may be used to measure the current
absorbed. If this measurement is above that
specified on the motor check that nothing is causing
increased resistance to rotation.

¢) Check the level of oil in the gear reducer. Replenish
if needed with the recommended type/guantity. (see
gear reducer)

d) Check the lubrication of the ring and pinion gears.
Lubricate if necessary. Ipject lubricant into the ring
gear/bearing using the fitting provided. (see base
bearing)

e) Check the tightness ofallibalts using a torque
wrench (initially after the first 2:3 days‘of operation
then every 6 months there @ftér)s (see bolt
tightening)

CENTRO GIREVOLE (ROTAZIONE
ORARIA)

a) Controllare la tensione delle cinghie, verificare inol-
tre il corretto funzionamento della pastiglia freno,
questa viene attirata contro il disco producendo una
azione frenante.
b) Verificare il corretto funzionamento del motore elet-
trico misurando il suo assorbimento, se la corrente
dovesse risultare superiore a queila indicata nella
targhetta motore, verificare se esiste qualche impe-
dimento alla rotazione.
¢) Verificare il livelio olio del riduttore, provvedere inol-
tre al cambio olio programmato (vedi riduttori)
d) Ingrassare la dentatura pignone ralia (ogni 2-3 mesi)
ingrassare inoltre Ia ralla attraverso gli appositi in-
grassatori. (vedi cuscinetti di base)
e) Controllare |a coppia di serraggio dei vari bulloni
inizialmente dopo 2-3 giorni, successivamente ogni
6 mesi & importante il controlio con chiave
dinamometrica (vedi valori di serraggio)

MEGT TR T W o om oo e R o mm.mm o mggm

PAGE 2-7

20/01/98

YA NEE R4 —




e « 37 AMEERIZA

HYDRAULIC UNIT
a) Check the hydraulic system for signs of leakage
(cylinders hoses, central oil distributor, vaive unit,
pump)
b) Check the cylinder rods for signs of wear.
c¢) Lubricate the ball joints at cylinder rod ends (see
lubrication)
d) Check the oil level with the gauge provided.
Replenish if necessary with the appropriate oil (see
hydraulic systemn) ’

HYDRAULIC SYSTEM PRESSURE
The hydraulic systems maxim pressure is set during
final assembly and should not require adjustment.

If it becomes necessary to check or adjust the

maximum pressure, proceed as follows.

e) Connect an oil pressure test gauge of adeguate
range (150 bar) to fitting (1)

f) Whit the_hydraulic pump operating you should
obtain a réading on the installed gauge of 120 bar.
g) If the \pressure is not 120 bar adjust by turning
adjusting ‘s€rew”(2) after loosening the nut (3)
retaining the screw.

h) Adjusting screw (4)regulates the rate of descent.
i) In case of a powet/eléctrical failure it is
possible to lower the'ride using screw (5)

CENTRALINA OLEODINAMICA
a) Verificare che non ci siano perdite di olio in parti-
colare dai cilindri, tubazioni, collettore rotante,
centralina, pompa.
b) Controllare che lo steio dei cilindri non presenti
segni di rigature.
c) Ingrassare gli snodi sferici dei cilindri (ved:
lubrificazione)
d) Verificare il livello olio nella centralina attraver-
so l'apposito livello visivo, eventualmente aggiun-
gere olio (vedi impianti oleoidraulici)

PRESSIONE DI SOLLEVAMENTO

La pressione di sollevamento viene tarata al mo-
mento della messa in funzione; non necessita quindi
di particolari attenzioni o regolazioni.

La lettura della pressione va effettuata inserendo
un manometro sul raccordo (1) Per la taratura pro-
cedere come segue:

e) Collegare un manometro con fondo scala ade-
guato (150 bar) sul raccordo (1)

f) Mettere in funzione il motore della pormpa e leg-
gere la pressione sul manometro precedentemen-
te installato.

g) La pressione corretta deve essere di circa 120
bar. in caso di discordanze agire sul grano (2) dopo
avere allentato il dado (3).

h) Il pommello o grano (4) serve per regolare [a

... velogita di-discesa del centro girevole.
“ i)In"caso di‘mancanza:di tensione & possibile
‘.« abassareiil.centro girevole.agendo sul grano (5).

20001798
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SCHEMA IMPIANTO IDRAULICO

SEATS

.,
EZ;W

g
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i
%

S S L AR R S

£
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a) Monthly check the tightening of the seats screws
b) Check the correct working of the spring catch
¢) Check the perfect state of the seats chains.

SEDILE

“'ﬁ‘ﬁ'ﬂ%q
]

r
f
f

SEIVEIANFES
— ERART VAR B

b

a) Mensilmente verificare il fissaggio delle viti del
sedile.

b) Verificare inoltre il corretto funzionamento dei
moschettoni di sicurezza chiusura sedile.

c) Controllare Io stato delle catene, queste devono
essere integre. ;

PAGE 2-9 _—
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SWEEPS

a) Check the tightness of the vehicle attaching bolts
(initially after 2-3 days of operation then every 6
months there after).

- PAGE 2-10

BRACCI

a) Controllare inizialmente dopo 2-3 giorni succes-
sivamente ogni 6 mesi il fissaggio delle varie viti (&
indispensabile il contrelloc con chiave
dinamometrica).

T

Lo

i)
-1
R
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% l7//, oy o (/) ASSIEME TAB.  Eg 01

| t\ /j 0 TAV. g

0g® ? ? ASSEMBLY

IAMUSEMENT RIDES MANUFACTUREHS‘ f ed_! 01/98
DESCRIPTION | CODE-CODICE | DESCRIZIONE

1 - Central column

2- Lower thrust bearing
3-Cylinder

4- Safety switch flask
5-Wheelwork

6- Upperthrust bearing
7- Lubricator 1/4" gas

§1 -Colonnacentrale

2-Rallainferiore

3- Cilindro

4- Staffa finecorsa per microinterruttore
5- Carrello ruotismi

S- Ralla superiore

i7- Ingrassatore 1/4" gas |

PAGE 3-2
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"TAB. ||
ITAV. FS 02 i' |
ed. 101/98 J ‘

SEDILE ADULTI |
ADULT SEAT ig

[

<

D D )
Ay o s \

{ JAMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS

moschettone H$70
art3802/70

4 Grillo 2ncato MIO

.
>t )

o

P
) ';.\—' LD

o —
G

-

| Segpiolino per aduttl acc
nox completo di paglie

20001798
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o% 77/, MBERI ! SEDILE ADULTI | ]$§5 FS 02
:... o 9 \ I -
/AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS| | ADULT SEAT | |ed.. 01/98
\ DESCRIPTION " CODE-CODICE | DESCRIZIONE
- |
l 1- Complete inox seat i i1- Seggiolino inox completo
2- Rubber hose 23x27 length .2-Tubo in gomma 23x27 lungh.700mm
3-Chain ‘ 13- Catena :
I 4- Zincate shackle M10 _ i4- Grillo zincato M10
5- Spring catch HS70 5- Moschettone HS70
|
i |
l |
|
I | !
|
| |
i |
| |
! i
! i
l
l |
i | !
f i [
.‘ ! |
i j |
» |
i |
%
l |
; ‘ |
; |
;
l |
| |
|
|
PAGE 3-4
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Ty FS03 || SEDILE BAMBINO e% G7f; ol 007 /;
- | CHILDREN SEAT | log® /£ | ] 0 e\

| ed. | 01/98 N : . |AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS.

4 Gello zncato M0

e c e 1 i

1 segoolnoe per hambini
accmox campleto o pagle

PAGE 3-5
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AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS! |

1T 1
a% %Zl/‘\jt\v/i B n)j a QJE i\ | SEDILE BAMBINO | ’}'25 FS 03
Og® ()5 LAILAYY CHILDREN SEAT ik

ced. . 01/98

DESCRIPTION - CODE-CODICE ( DESCRIZIONE

1- Complete inox seat

2- Rubber hose 23x27 length
3-Chain

4- Zincate shackle M10

5- Spring catch HS70

1- Seggiolino inox completo

2-Tuboin gomma 23x27 lungh.700mm
3-Catena

4- Grilla zincato M10

5- Moschettone HS70

PAGE 3-6
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Ty FS04 ” MOTORIZZAZIONE SUPERIORE | g% /] PEF |
e o | UPPER TRANSMISSION | 8g® EZ’ v\jt\/ﬁ i ;ﬂ ﬂ s\u
: j I

AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS;
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S YZAMBEREA | | MOTORIZZAZIONE SUPERIORE | 1A Fs 04
0g® 9 AR AV
l AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS j UPPER TRANSMISSION - ed.: 01/98
_ DESCRIPTION - CODE-CODICE DESCRIZIONE
l 1-Main bearing - : "1-Ralla
2- Pulley . 2-Puleggia
] 3- Belt . 3-Cinghia
4- Motor 4AKW 112M - 4Poles - B3 ‘ 4- Motore 4dKW 112M - 4Foli - B3
5- Pulley 5-Puleggia
| 6- Reduction gear box Siti ;‘ 6- Riduttore Siti
‘ 7- Bush : - 7- Bussola
8- Transmission belt + pinion ; | 8- Albero di trasmissione + pignone
. |
i | ’
I | |
I |
|
|
J
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-+ FZANMBRERIY

MOTORIZZAZIONE INFERIORE | i FS 05

i
i
1
i
i
1
i
»
i
i
i
1
i
i
lk
|

LN ? ;
AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS, LOWER TRANSMISSION | | ed.! 01/98
DESCRIPTION + CODE-CODICE DESCRIZIONE
. 1-Main bearing ' ' 1-Ralla
!
2- Transmission belt + pinion ' L 2- Albero di trasmissione + pignone
3- Bush © 3- Bussola

4- Reduction gear box Siti
5- Motor 1.1KW 112M - 4poles - B3

" 4- Riduttore Siti
. 5- Motore 1.1KW 112M - 4Poli - B3

6- Pulley i 6-Puleggia
7- Belt : 7-Cinghia
|
i
‘ ;
| |
E f
j
ii |
|
|
|
I
|
| |
\ \
| |
! i
i
1 ?
|
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"TAB.
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ed. | 01/98

ASSIEME CENTRO
CENTER ASSEMBLY

Y7 AMBERIY

i |AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS

o\
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iy | [TAB. |
Y2 AMBERIY ASSIEME CENTRO T Fs06
0g® ? ? LAY !
:AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS CENTER ASSEMBLY led.! 01/98
DESCRIPTION ‘ CODE-CODICE | DESCRIZIONE
1- Bearing SKF @40/80x24,75 32208 } 1- Cuscinetto SKF @40/80x24,75 32208 .
2- Bearing SKF NUP 306 EC 2- Cuscinetto SKF NUP 306 EC
3- Nut M24x1,5 3-DadoM24x1.5
4- Split pin @5x50 4-Copiglia @5x50
5- Support pin 5- Perno di supporto
6- Ring nut SKF KM8 i 6-Ghiera SKF KM8
7- Washer SKF MB8 © 7- Rosetta SKF MB8
8- Grease nipple 1/4 | 8-Ingrassatore 1/4 :
. 9-Whell SKF NUTR 3072 I 9-Rotella SKFNUTR 3072 i
10- Ring nut SKF KM5 10- Ghiera SKF KM5 ;
© 11 WashenSKF MB5 11- Rosetta SKF MBS !
|
? |
%
]
]
|
|
|
|
PAGE 3-12
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TAE.  Fs 07 IMPIANTO IDRAULICO | AN DRI

TAV. HYDRAULIC SYSTEM og® / /)3 4/ Y e\

}Ed. ’01/98 | AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS
=
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1
% ZAMBEREA | IMPIANTO IDRAULICO T8 Esor |
:AMUSEMEN?T RIDES MANUFACTUHE?HSjI HYDR'_AULIC SYSTEM “ed.! 01/98
DESCRIPTION CODE-CODICE - DESCRIZIONE
1-Cylinder 1300 1 1- Cilindro corsa 1300
2- SEEGER - 2- Anello SEEGER
3- Pipe SAE 100 R2 3/8" i 3-Tubo SAE 100 R2 3/8"
4- Pipe SEA 100 R2 3/8" 4- Tubo SAE 100 R2 3/8"
5- Slip ring 16 ring 5- Collettore 16 anelli
6- Brush i 6- Spazzola singola
6a- Contact for brush . Ba-Carboncino
7- Pipe SAE 100 R2 3/8" . 7-Tubo SAE 100 R2 3/8"
8- Pump - 8-Pompa
" 9- Electric motor 100 L4 4Kw _ . 9-Motore 100 L4 4Kw
10- Tankeap : w 10- Tappo serbatoio
11-Level oil | 11-Livelloolio
12- Filtereartridge’ MPA 50/90 1 - 12- Cartuccia filtro MPA 50/90
13- Valve complete QLEOSTAR 13-Bloccovalvola OLEQSTAR ;
14- Coil+ | 14- Bobina i
15- Air collector Deublin & 2/8" 17025039 1 15- Collettore Deublin G 3/8" 17025039
« 16- Ball joint SKF GE20 ES : 16- Snodo SKF GE 20 ES
17-Safety valve 17-Valvola di sicurezza
| |
| J
|
\
|
|
| |
|
PAGE 3-14
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TAB. ' ] : : :
w08 ’ PUSI:IUé_g'?'\'INgll\IEPRQNEL f 53 ZAMPERLA

\ ed. ; 01/98 | |AMUSEMENT RIDES MANUFACTUHERS_"

S 5 8

3 B B

CROUZET 7OP |48 C2
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Z

EMERGENCY
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o% % A m TREF l l | PULSANTIERA | 8 Fsos
[ b .
Og® [} o U} § 2 Y| PUSH BOTTON PANEL =
AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS| | i i ed ' 01/98
DESCRIPTION | CODE-CODICE DESCRIZIONE
| :
1 - Timer Crouzet top 48 . 1 - Temporizzatore Crouzet top 48
2 - Two position selector : 2 - Selettore due posizioni
3 - Two position selector ' 3 - Selettore due posizioni
- 4 - Emergency push botton "4 - Pulsante a fungo emergenza
5 - Key selector 5 - Commutatore a chiave
6 - Green push button _6-Pulsante verde
7 - Red push button 7 - Puisante rosso
8 - Yellow push button | 8 - Pulsante giallo
i :
|
! i
|
| ;
i i %
| | J
! | |
i
|
f
i
|
i
|
|
|
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TAB.  Fs 09
TAV.

ed. | 01/98

QUADRO ELETTRICO
ELECTRICAL BOARD

| 10%
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| JAMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS:
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% - JZANMBERI A QUADRO ELETTRICO | TA8. s g
y 3l ELECTRICAL BOARD ey

AMUSEMENT RIDES MANUFACTURERS

d.: 01/98

DESCRIPTION

" CODE-CODICE

DESCRIZIONE

1 - Motor protector ABB 16 - 20A

2 - Motor protector ABB 12.5 - 16A

3 - Motor protector ABB 1.6 - 2.5A

4 - Inverter UNIDRIVE 4KW

5 - Bipolar magnetotermic switch ABB 16A

& - Timer Crouzet Top 48

7 - Relay FINDER 24Vac 5A

8 - Relay FINDER 24Vdc 5A

9 - Filter Z57

10 - Motor protector ABB 6.3 - 9A

11 - Motor protector ABB 2.5 - 4A

12 - Contactor ABB B16-30-10

13 - Contactor TELEMECANIQUE
LC4D0910

14 - Contactor ABB B10-30-10 1

15 - Transformer'V1=0220V V2= 0\380V !

i P=7.1KVA

116 - Terminal board

17 - Transformer V1=01220)) V2=0\24V

' P=500VA |

18 - Relay board:KA44=loweplimit switch |

l KA45=Upper limit switch KA47=start

} relay KA49=pump stop KAS52=stop ;.
relay

19 - Main switch ABB DDA64 C80 + |solatmg ‘

f switch OT80E4

20 - Tripofar magnetotermic switch ABB 4OA

1 - Salvamotore ABB 16 - 20A

2 - Salvamotore ABB 12.5 - 16A

3 - Salvamotore ABB 1.6 - 2.5A

4 - Inverter UNIDRIVE 4KW

-5 - Interruttore bipolare ABB 16A

6 - Timer Crouzet Top 48

:7-Relé FINDER 24Vac 5A

:8 - Relé FINDER 24vdc 5A

9 - Filtro Z57

110 - Salvamotere ABB 6.3 - 9A

111 - Salvamotore ABB 2.5 - 4A

112 - Contattore ABB  B16-30-10

| 13 - Contattore TELEMECANIQUE

: LC1D0910

|14 - Contattore ABB  B10-30-10

15 - Trasformatore V1=0\220V V2=0\380V| .
P=7.1KVA ,]

16 - Morsettiera

17 - Trasformatore V1=0\220V V2=0\24V
P=500VA

18 - Scheda relé: KAd44=relé finecorsa infe B
riore KA45=relé finecorsa superiore
KA47=relé di start KA49=relé stop
pompa KA52=relé di stop

19 - Interruttore principale ABB DDAG4 C80
+ sezionatore OT80E4

20 - Interruttore tripoiare ABB 40A

PAGE 3-18
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TAB. B
|.0. > ‘ LIGHTING ’ | FS10 |
E;L?\]M i 5 Hi LA ILLUMINAZIONE  TAV. ‘
’AMUSEMENT RIDES MANUFACTUREH5| i Z Ed‘_} 01/98
DESCRIPTION | CODE-CODICE | DESCRIZIONE

1 - Cabochon series 100
2-Cap CAQ101

3 - Base Ba 0101

4 - Bulb (24V. 3Watt E14)
4a - Bulb (60V. 8Watt E14)
4b - Bulb (110V. 3K. E14)
4¢ - Bulb (220V. 3K. E14)

5 -Lamp holder (PLO70)

6 - Connection RN 050

7 - Lamp holder (PL 071)

8 -Lamp holder (PL 090)

9 - Lamp holder (PL 091)
10 - Cabochon series 60
11-Cap GA 066

[12 - Base BA 066

113 - Lamp holdepPL099

[14 - Bulb (24V. 3Watt E10)
i14a - Bulb (60V. 4Watt E10)
115 - Light strip end

16 - Light strip

17 - Cabochon series 10075
18- Cap 10075

19 - Cabochon series 10065
20 - Lamp holder 10065

l

1 - Cabochon serie 100

2 - Calotta CA 0101

3 - Base BA0O101

4 - Lampada (24V. 3Watt £14)
4a - Lampada (60V. 8Watt E14)
4b - Lampada (110V. 3K. E14)
4c - Lampada (220V. 3K. E14)
5 - Portalampade (PL 070)

6 - Rondella (RN 050)

i7 - Portatampade (PL 071)

8 - Portalampade (P! 090)

9 - Portalampade (PL 091)

10 - Cabochon serie 60

11 - Calotta CA 066

12 - Base BA 066

13 - Portalampade PL 099

14 - Lampada (24V. 3Watt E10)
14a - Lampada (60V. 4Watt E10)
15 - Terminale staggia

16 - Saggia

17 - Cabochon serie 10075

18 - Calotta 10075

19 - Cabochon serie 10065

20 - Calotta 10065

21 - Portalampade 10065

PAGE 3-20
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slete Parameter List

.qaent

Faram

2 | e R o L& RN l
(arg [ HE e PP

Lo
(R

[®]
[

RIS Y )
N O I T N i g

4

P

VD e s

1.
Jl.
.03
.04
.05
.06
.07
.08
.09
.10
.11
.12
.13
.14
.15
.16
.17
.18
.19
.20
.21
.22
.23

01
02

24
5

.26
.27
.28
.29
.30
.31
.32
.33
.34
.35
.36
.37
.38
.39
.40
.41
.42
.43
.44
.45
.46
.47
.48
.49
.50
.02

03
4

z.06
.07
.08
.09
.10
.11
.12
.13

Description

Reference selected

Pre-Filter reference

Pre-Ramp Speed reference
Reference offset

Jog reference

Maximum Speed Clamp

Minimum Speed Clamp

Negative Min speed select

Offsgset select

Bipolar select

Reference on

Reverse Select

Jog Select

Reference selector

Preset selector .

Preset Referenge select timer
Keypad reference

Precision reference

Precision reference frim
Precision reference update disable
Preset reference
Preset reference
Preset reference
Preset reference
Preset reference
Preset reference
Preset reference
Preset reference
Skip Speed 1
Skip Speed band 1
Skip Speed 2
Skip Speed band 2
Skip Speed 3
Skip Speed band 3
In filter zone
Analogue reference 1
Analogue reference 2
Percentage trim

Velocity Feed forward

Feed Forward Select
Analogue reference 2 select
Preset reference select
Keypad reference select
Percision reference select
Preset select bit

Preset gelect bit 1

Preset select bit 2
Timzar/Counter reset fliag
®efsrencs selected indicator
Dreset selected indicator
Post-ramp referencs

Ramp Hold

Ramp Mode

S ramp enable

S ramp Acceleration Limit
Standard ramp voltage

W ~) AU W

Reverse Acceleration/Deceleration s

Forward Acceleration Selector
Accel 1 / Forward accel 1
Accel 2 / Forward accel 2
Accel 3 / Forward accel 3

INISOFT (¢) 1995/6 M.I.S - Printed 20/01/98 13.13.31

Default

GEURUNeReReRDN ol S oloNoNcNsEsRoBoNaRolNoNolaNooRoloNoloNolle NeoNesNeoNoNoNoNoNeoNoRoNoNoNoloNoNoNoRoNoleloNoReRoRNoRol " NoNoNoRe)

.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
. 000
2000
.0040
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.G00
.000
.00C
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000

Memory

47.
.000
.000
.000
.500
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.006G
.00C
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.500
.000
.500
.000
.500
.000
.000
.000
.000
.000
.0C0
.000
.000
.000
.00¢C
.Q00
.000
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Ve

000

o

- WU
.0GO
.CGG
.0C0
.00
.000
.000
.00C
100
.000
.00C
.000
.000
.000
.000
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.14
.15

-7

.18
.18
.20
.21
.22
.23
.24
.25
.26
.27
.28
.29
.30
.31
.32
.33
.34
.35
.36
.37
.38
.39
.40
.41
.01

5

.07
.08
.09
.13
.14
.15
.16
.17
.18
.21
.22
.23
.24
.26
.27
.29
.01
.02

-

.0¢
.05

-~

.Uk
.07
.08
.09
.10

11

4 . 14
.15
.16
.17
.18
.18
.01
.02

Accel 4/ Forward accel 4
Accel 5 / Reverse accel 1

Accel 7 / Reverse accel 3
Accel 8 / Reverse accel 4
Jog Accel

Forward Deceleration Selector 0.
.000

.000
.000
.600
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
L,000
.000
. 000
fooo
.0.00
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000

Forward decel
Forward decel
Forward Decel
Forward decel
Reverse decel
Reverse decel
Reverse decel
Reverse decel

Decel
Decel
Decel
Decel
Decel
Decel
Decel
Decel
Jog Decel

Reverse acceleration selector
Reverse Deceleration selector
Forward 2Acceleration select bit
Forward Acceleration select bit
Forward Accelepatien select bit
Forward Decelexation select bit
Forward Deceleratier /select bit
Forward Deceleration/ sglect bit
Reverse acceleration Select bit
Reverse acceleration selegt bit
Reverse deceleration seléct bit
Reverse deceleration selecdtyd bit
Final Speed / Slaving demand
Zero speed threshold

At speed lower limit

At speed upper limit

Overspeed threshold 100
Abgolute at sgspeed detection select

Enable frequency slaving

Slaving ratio nominator

Slaving ratio denominator

Enable frequency output

Select X1536 output

Select X152 output

No. of Encoder lines / Pulses per r 102
Frequency input select
Encoder voltage select
Encoder termination disable
Encoder 1 input (RPM)
Encoder 1 position
Overspeed select

Motor current magnitude
Motor active current

Torgque demand

Current demand

Motoring current limit
Regensrating current Limit
Svmetrical current limic
Torque rzfsrence

Torgue offiset

Torgue cIfset select

Torgue Mode Selector

O JAh kW
N N A TN NI NI TN N
LESRVER NI g PV N
|-
(e

HOHOMRPOMPO
OHMFEFFPFOODODCOOOOOOOOODOO

R

urtn n

QOO ODOoOOO0O00D00C0COCOORBOHOR HOO

Current control P gain 20.
Current control I gain 40 .
Thermal time constant 8S.
Motor protection mode C.
.000
.000

Motor magnetising current
Overiding current limit

Motor frequency
Motor Voltage

0
0
Overload accumulator 0.
0
0

5
5
Accel 6 / Reverse accel 2 5.
5
5
0

.000
.000

000

.000
.000
.000

000

S tat

ERVEVAV;
.000
L0000
600
.C0C0
.000

000
000
000
000

000

.000
.000

=
(&2
(@34
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1

.03
.04
"5

.07
.08
.08
.10
.11
.12
.13
.14
.15
.16
.17
.18
.19
.20
.22
.23
.25
.01
.02
.03
.04
.05
.06
.07

.08

n9

.11
.12
.13
.14
.15
.16
.17
.18
.19
.20
.21
L22
.23
.24
.25
.26
.27
.28
.29
.30
.31
.32
.33
.34
.35
.36

37

.Ul
.02
.03
.04
.05
.06
.07
.08

Motor Power

Motor RPM

DC link voltage

Motor rated frequency

Motor rated current

Motor rated full load RPM

Motor rated voltage

Motor rated power factor

No. of poles

Magnetisation current test
Dynamic V-F select

Voltage mode select

Voltage boost

Jog Voltage boost

Stator resistance

Switching freguency

High stability space vector mod.
Quasi square operation select
Maximum RPM X10 select

Voltage offset

output frequengy doubling select
Stop mode

Auto start mode

Mains loss mode

Sequencing mode

Minimum jog time

Injection Braking level
Injection braking time

Hold zero speed

Catch spinning motor

Spinning motor ramp rate

Enable keypad run switch

Enable keypad stop switch

Enable keypad fwd/rev switch
Disable auto keypad switch select
Drive enable

Electricity cost / kWh

Reset power consumption meter
Time interval between filter change
Filter change required / change don
Time interval between lubrication
Lubrication required / lubrication
Run time log: years.days

Run time log: hours. minutes
Power consumption: MWh

Power consumption: kWh

Running cost

Time teo filter change

Time to lubrication due

Hardware enable

Sequencing bit 0

Sequencing bit 1

Sequencing pbit 2

Seguencing bit 3

Run permit or /Stop

Limit switch 1 or Forward only
Limit switch 2 or Reverse only
Applied voltage during spinning sta
Time tTc return to normal voltage
Analogue input 1

Analogue input 2

Analogue input 3

Stack temperature

PCB temperature

Analogue input 1 mode

Analogue input 1 offset trim
Analogue input 1 scaling

i

<
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.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000

000

.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
+000
.000
.000
{000
Q00
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
. 000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000Q
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
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.000
.000
.000
.000
.500
.000
.000
.850
.000
.000
.000
.000
.000
.000
. 045
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.00¢0
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.00¢C
.000
.000
.000
.000
.001
.230
.200
.240
.000
.000
.000
.000
.000
.000

oo

FRVEVEY
.000
e
.00¢C
.00¢C
.0Q0
.250
.80C
.000
.000
.000
.000
.000Q
.000
.000
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Analogue input 1 invert
Analogue input 1 destination
Analogue input 2 mede
Analogue input 2 scaling
Analogue input 2 invert
Analogue input 2 destination
Analogue input 3 mode
Analogue input 3 scaling
Analogue input 3 invert
Analogue input 3 destination

DAC Output 1 source
DAC OQutput 1 scaling
DAC Output 1 mode
DAC Output 2 source
DAC Output 2 scaling

DAC OQutput mode

Calibrate analogue 1 full scale
Analogue input 1 current loop loss
Analogue input current loop loss
Analogue input current loop loss

[38]

Logic input F1 OQutput 1
Logic input F2 Output 2
Logic input F3 Qufput 3

Logic input F4

Logic input FS

Logic input Fé

Enable / Trip Input

Relay output

Select Enable input

F1 input destination / cutput sourc
F1l input/output invert

Activate output 1

F2 input destination / output sourc
F2 input/output invert

Activate output 2

F3 input destination / output sourc
F3 input/output invert

Activate output 3

F4 input destination

F4 input invert

F5 input degtination

F5 input invert

Fé input destination

F&6 input invert

Relay source

Relay output invert

Logic input polarity

Open collector outputs

Logic function 1 output

Logic function 2 output

Motorised pot output

Logic 1 source 1

Logic I source 1 i1nver: DIt
Logic 1 source 2

Logic 1 sourgce 2 1nvert pit
Logic 1 ouipuit inver:t

Logic 1 delav

Logic 1 destination

Function 2 source 1

Logic 2 output invert
Function 2 source 2

Function 2 source 2 invert
Function 2 output invert
Function 2 delay

Logic 2 destination
Motorised pot zero start
Motorised pot bipolar select
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.000
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.000
.000
.000
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.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
-Q00
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
,000
.000
. 000
£000
Q00
. 000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.00¢C
.000
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L2340
.000
.G00
.DQ0
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
.000
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Motorised pot rate .000 .000

09.24 Motorised pot scale factor 1.000 1.000
ne ~5 Motorised pot destination 0.000 0.000

). & Motorised pot up 0.000 0.000
.27 Motorised pot down 0.000 0.000

.28 Motorised pot reset 0.000 0.000
)9.29 Binary sum ones 0.000 0.000

M )9.30 BRBinary sum twos 0.000 0.000
09.31 Binary sum fours 0.000 0.000
79.32 Binary sum output 0.000 0.000
l )9.33 Binary sum destination 0.000 0.000
10.01 Drive healthy 0.000 1.000
10.02 Drive running 0.000 0.000
L0.03 Zero Speed 0.000 1.0040
.-_L0.04 At minimum speed 0.000 0.000
M 10 05 Below set speed 0.000 0.000
'10.06 At speed 0.000 0.000
10.07 Above set speed 0.000 0.000
ll0.0B Load reached 0.000 0.000
10.09 Current limit 0.000 0.00¢C
10.10 Regenerating 0.000 0.000
'10 11 Dynamic brake lactive 0.000 0.000
10.12 Dynamic brake alarm 0.000 0.000
L0.13 Direction commanded 0.000 0.000
10.14 Direction running 0.000 0.000
IlO.lB Mains loss 0.000 0.00¢C
L0.16 Motor thermistor over femperature 0.000 0.000
_L0.17 Motor Overload alarm 0.000 ¢.000
10.18 Heatsink temperature alarm 0.000 0.000
l‘L(‘ 79 Ambient temperature alarm 0.000 0.000
L 2 Last trip 0.000 1.000
10.21 Trip before one above 0.000 1.000
‘.22 Trip before one above 0.000 1.000
) .23 Trip before one above 0.000 1.000
10.24 Trip before one above 0.000 1.000
10.25 Trip before one above 0.000 1.000
lLO.26 Trip before one above 0.000 1.000
¥ 10.27 Trip before one above 0.000 1.000
10.28 Trip before one above 0.060 1.000
10.29 Trip before one above 04000 1.000
lLO 30 Full power braking time 05000 0.000
10.31 Full power braking period 0.000 0.000
10.32 External trip 0.000 0.000
[LO.BB Drive reset 0.000 1.000
10.34 No. of auto reset attempts 0.000 0.000
10.35 Auto reset delay 1.000 1.000

. 10.36 Hold drive healthy until last attem 0.000 0.000
I_LO.37 Stop drive on non-important trips 0.000 0.000
10.38 User trip 0.000 0.000
10.39 Braking energy overlcad accumulatoxr G.000 0.000

- L0.40 Status word .00¢C £.020
'Ll.Ol Define parameter 0.11 1.000 1.03¢C
11.02 Define parameter 0.12 2.000 2.014
11.02 Define parameter (.13 £.000 4.020
11.04 Define parameter (.14 2.900 1.05¢C
lll.DS Define parameter (.15 2.000 2.040
"11.06 Define parameter (.16 £.00¢C 6.010
11.07 Define parameter (.17 £.000 4.110

’ Define parameter 0.18 Z.000 2.060C
Define parameter 0.15% 2.000 2.07¢

Define parameter (.20 1.000 1.250

Define parameter 0.21 2.006 1.300

Define parameter 0.22 1.000 1.310

_ Define parameter 0.23 1.000 1.320
.:11.14 Define parameter 0.24 7.000 7.060
11.15 Define parameter 0.25 7.000 7.110
'-11.16 Define parameter 0.26 7.000 7.140
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Define parameter 0.27

Define parameter 0.28

Define parameter 0.29

Define parameter 0.30

Parameter 0.30 scale factor
Parameter displayed on power up
Serial address

Serial mode

Serial Baud rate

Two wire mode

Serial input destination / output s
Serial scale factor

Software version

User security code

Drive type

Current rating

Voltage rating

Software build number

Threshold 1 Exceeded
Threshold 2 Exceeded
Threshold 1 soutrca
Threshold 1 level
Threshold 1 hystergsis
Threshold 1 output \invert
Threshold 1 destinatién
Threshold 2 source
Threshold 2 level
Threshold 2 hysterisis
Thresheld 2 output invert
Threshold 2 destination

Position loop error

Reference Encoder input

Maximum reference RPM

Reference encoder scaling
Encoder/Freguency input destination
Ratio

Position loop mode

Position loop gain

Position speed clamp

Reset reference revolution counter
Reset feedback revolution counter
Reference Encoder revolution counte
Feedback Encoder revolution counter
PID output

Main reference source

PID reference source

PID feedback source

Invert reference

Invert feedback

PID reference slew rate limit

PID enable

Optional PID enable source
Propertional gain

Integral gain

Derivative gain

PID High limit

PID Low limit

PID output scaling

PID outpur destination

Hold Integrator

Not Implemented

Option module code

hpplies to 16.01 = 1,2,3,4
Applies to 16.01 = 1,2,3,4
Applies to 16.01 = 1,2,4
Applies to 16.01 = 1,2,3,4
Applies to 16.01 = 2,4
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Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
Applies to
F10 Input D

S

16.01
16.01
16.01
16.01
16.01
16.01
16.01
16.01 =
16.01
16.01 =
estinatio
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F10 Input Invert

L.0.M. code

L.O.M. software version

DPL trip 1li
Available
ANSI serial
RS485 mode
RS485 baud
R5485 param
RS485 param
R5485 Scale
Clock task

ne number
esource
address

rate

eter pointer 1
etexrgpointer 2
factor
timebase

Position controller

Auto-run mo
Global run-

de
time trip“enable

RS485 trip mode

Mode 10(I/0

Watchdog en

Non-volatile menu 20 save reguesg

link) synchro'l gdodrce
Trip if a parameter write lover-xang

able

Power-down menu 20 enable

Disable too

Non Veolatile Application parameter

lkit communications

Volatile Application parameter
Volatile Application parameter
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Volatile
Volatile
Volatile
Volatile
Volatile
Volatile
Volatile
Applicat
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Application
Application
Application
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parameter
parameter
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parameter
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Application
Application
Application
Application
Application
2pplicaticn
Application
Applicacion
Application
Lprlication
Application

Application g
Application r
Application r
Application 1

Application
Application
Application
Application
Application
Application
Application

parameter
parameter
parameter
parameter
parameter
parametsy
parametar
parametey
parameter
paramecer
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bit parameter
bit parameter
bit parameter
bit parameter
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Application
Application
Application
Application
Application
Application
Application
Application
Applicaticn
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Applicarion
Application
Application
Application
Application

Non-volatile Application parameter
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kit
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Modello : PLC/XB/8/G Canali : 8 Programma : Standard

MULTIFUNZIONE MULTIPROGRAMNMAZIONE
Pe impostare la modalitd di funzionamento della scheda : Per impostare il programma di animazione: ‘
a) Spegnere I'apparecchiatura a) Spegnere l'apparecchiatura
b) Configurare il dip-switch SW4 b) Selezionare il tipo di animazione e il numero di

canali desiderati, osservando la sunbologia:

EN‘ e Accensione SPOT/ EVANESCENZA
FEET ( selezione automatica ) ® lampada accesa
O lampada spenta
Accensione SPOT E esecuzione dei passi in evanescenza
Accensione"EVANESCENZA c) Con.ﬁ_gura;e il dxp-svs_ntch SWS3 relativamente
all'animazione selezionata
es.
TUTTO ACCESO
SW4
c) Accendere l'apparecchiatura d) Accendere I'apparscchiatura
. . PPT - . - ox
Agire sui trimmer per regolare la velocita di scomimento indipendentemente per le modalita SPOT
A . e . .
ed EVANESCENZA (¢ attivo il trimmer che Ha il gorrispondente led acceso)
—————— [etataletel Yoto! imazi .7 00008000 00080000
N. Canali: 8 — gessesce getecess
.. | oN 0000000 #0000000
———— W — O 000 QFF *0000000 [o]ulelolulelel }
I = B gsessoss
azione . [eielal e aleln) [slalelsl Jalale]
= sciedoss SogRcess
= goece soesenss
#0000000 o#000000 OO0 =] =3
- 000000 QORO0000 fa =lulsa] Juln] LI I T
SeRsoens S
SoRgRnle F Animazione .13
foRentet ot T &
O®000000 DO0000%G o200 oL
0O8O0000 OOROOeCE T
[elalel Jolulelsl [e]e]eTel Tolsla)
Seessssat 29900806 55000008
E
Q0000000 alslaletelelatal o} 00000080 O8000000
. . (I I Irrrr) [elelvie/nivial ] *O0000Q0
Animazione n. 8 20000600 0000000®
3hoenent SR
Q
. X sae 00D®000C DO0O®000
Animazione n. 6 [als]vlal Julele] 0oOe0000
eo00c 2o2000%0 89000008
. oN *0000000
000GO000 00500008 0600000
°°I°°°°O' o occ | oFF - A ®0000000 0000000
Animazione n. 3 -= 3430 Animazione n. 10 08000000 20000080
1 ] N
) ' 88890888 Animazione n. 13
o coon | oFF CO®C0000
P ETY w3t [elslelalelul Jol ORSO0000 - | ON
- [eielelolelelal J *0000000 ag oo OFF
*0000000 eCco0ozan j=lelslialelul 3 i i -
Qro2o0cc oeSceoss 20D0D0%C Animazione n. 11 —udwEE
OO8OCO00 jelol Jeleieteln) sislalela] Tutel P ®O000000
ISlstol Yelatals] el peinisie) 00008000 ® 000000
CO00e00T Qopaesoc jSisel Juslsla) g9e82288
[Slslslolel Jutal QIEo0enc [slsL Delalslaley BAORBODC
[sfelalelalal ¥s] D902C00e0 [a] Jels]alaluts] oOCOROCE
Co0C0o0e »80000C 02000098 ®0000C50 . Jrst et e
e 25288500 3335853 33300258
Animazione n. 4 0060I0EE go8c835C ooODnooC g S500800e
[ ] on Animazione n. BOS08nAs 08Q5000®
) eooe oPE — 20000860 gg;gggg:
™ ] , on C00COoeC 44
noc oo - aFF DODQQOO.
amdwDT O
#0000000
0000000
el J LIz 112173
.......O 00000000,
LIlI I IlIL]
" Animarione n. 5 =)
- (=4 OOOQOOOO
[ T o ]| g8ERR | sEmmem 2558323
FET4T] [=lnlalalelsle]s] Qoo0000
20000000
S0830000
-
22280000 GCOe 0000 00588038
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Animazione n. 14

. ae =]
o 0o | OFF

PMEY-ET

*R oL
OQOOO000E
........E
[alelalelslelale) )
LAl il 1l
[a]elalelalnls)

-8

l*)
(11T T 1}
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Animazionen. 15

| [
] oo OFF
id345a
0000000

O®*0D0000
QOR0O0000

DDODOO.“
OOOOOCO.

[alalalelalalnl]

QOOOOQO®
[alalelalalel To)
Q0000800

0000000
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QOO®0Q0O0
CORQOO00

oo
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OROC0000
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QOOQ000
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CO®R00000
Q®*000000
80000000

L1 LLL)
[elvlvielalelele) )
[l LIl iJA
82000000E
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SO0SCeseSR S

(1L Ll L]
00000000

Qo000
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Animazione n. 16
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PROFESSIONAL LIGHT CONTROL

Sistema avanzato per il controllo seouenziale di luci

DRIVER BIFASE / DB

PLC/DB/0§

Legenda

Uscite per Triac e/o Relé Stato Solido

—
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@ BANCO 1 (Dip 1-2); Programmazione tipo di accensione

Dipl| Dip2 | Accensione
QOFF | OFF | Automatico
OFF | ON Evanescenza
ON | OFF | Spot

ON | ON Tutto Acceso

BANCO 2 (Dip 1-6): Prograrnmazione nurnero del gioco

Led e regolazione velocita di scorrimento "SPOT"

Led e regolazione velocita di scorrimento "EVANESCENZA"

@ Led spiacanali 1,2, 3, 4

Led spia ¢anali 5, 6,7, 8

Morsetticra NeutrogFase R e uscite 14 per

dispositivi di potenza.

Morsettiera Fase S e uscite 5-8 per dispositivi

dipotenza.

Caratteristiche elettriche

Dimensioni (L. x P x H mm) e pesi (gr)

Tensione di alimentazione :

380 Vac 2 + N

Versione 2 giormno

197 x 95 x H 32

410
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